桂林市中西医结合医院
康复设备一批采购项目需求调查公告
为加强政府采购需求管理，确保采购需求的完整性及明确性, 根据《政府采购需求管理办法》（财库〔2021〕22号）、《广西壮族自治区财政厅关于转发财政部政府采购需求管理办法的通知》（桂财采〔2021〕67号）有关规定，我院就“桂林市中西医结合医院康复设备一批采购项目”向潜在市场主体开展采购需求调查，欢迎各市场主体积极参与，现将有关事宜公告如下：
一、项目基本情况
（一）采购内容：康复设备一批，具体详见附件3《采购需求表》。
（二）产品质保期：整机质保≥2年
二、采购需求调查内容
本次采购需求调查内容如下：
1.公司简介（附件1）
2.报价表（附件2）
3.资格证明材料（以下证明材料均需加盖单位公章）：
（1）设备生产厂家营业执照复印件；
（2）供应商营业执照复印件；
（3）法定代表人身份证正反面复印件，供应商的授权委托书原件、委托代理人身份证正反面复印件；
（4）供应商参加政府采购活动前3年内在经营活动中没有重大违法记录及有关信用信息的书面声明或信用信息报告；供应商在“信用中国”网(www.creditchina.gov.cn)查询网站直接打印的信用查询记录,以及中国政府采购网(www.ccgp.gov.cn)等渠道列入失信被执行人、重大税收违法案件当事人名单、政府采购严重违法失信行为记录名单打印材料。
4.采购需求偏离及合理化建议（附件3）
三、采购需求调查方式
问卷调查。
四、采购需求调查要求
（一）市场主体资格要求
1.满足《中华人民共和国政府采购法》第二十二条规定。
2.对在“信用中国”网站(www.creditchina.gov.cn )、中国政府采购网(www.ccgp.gov.cn )等渠道列入失信被执行人、重大税收违法案件当事人名单、政府采购严重违法失信行为记录名单不得参与报名。
（三）调查反馈意见及材料送交方式
1.参询邮件要求如下：邮件主题命名格式:项目名称+公司名称+市场需求调查；邮件内容：附件1-3及其他证明材料（如有）。需提供扫描文件（格式：PDF）以及可编辑的Word格式电子文件（格式：doc或docx），并以邮件附件形式在递交截止时间前提交至邮箱791374105@qq.com。
2.调研材料递交截止时间：2026年7月24日至2026年7月30日17时前。
五、需求调查声明
1.本次需求调查坚持公平、公正、公开原则。
2.市场主体应对其所提供的意见及相关材料的真实性、准确性负责。
3.市场主体针对本项目提供的反馈意见，仅作为确定合理采购需求的参考，如被采纳将直接体现在后续招标采购文件中，采购单位和咨询机构在本次需求调查过程中不向参与调查的市场主体收取或支付任何费用。
4.本次调查仅为信息收集，不构成任何形式的承诺、合同或采购行为，本项目后续将按照政府采购法律法规规定开展采购活动。
5.凡参加本次需求调查的市场主体均视为同意并接受上述声明。
六、公告发布媒体
桂林市中西医结合医院官网
七、联系方式
联系人：杨老师
电话：17777379199
时间：2026年7月27日
桂林市中西医结合医院
                                       2026年7月27日
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附件1：
桂林市中西医结合医院市场调研报名表
	投标单位名称
	

	项目名称
	

	报名时间
	年  月   日

	纳税人识别号
	

	联系方式
	企业法人代表
□授权代表
	姓名
	

	
	
	身份证号码
	

	
	
	手机
	

	
	
	邮箱
	






附件2
报价表
单位：万元
	序号
	设备名称
	数量
	生产厂家
	单价
	总价
	备注

	1
	下肢关节康复器
	1台
	
	
	
	

	2
	上肢关节康复器
	2台
	
	
	
	

	3
	气动式关节智能康复系统
	1台
	
	
	
	

	合计
	
	
	




供应商（公章）：
法定代表人或委托代理人签名：
日 期：







附件3：

采购需求表

上肢关节康复器 
技术参数
▲1、关节活动角度调节范围：伸展角度最大调节范围为0～120°，屈曲角度最大调节范围为0～125°级差3°，其中123°～125°级差2°，角度不大于50°时允差±5°，角度大于50°时允差±10%。
▲2、角速度：最小角速度为3.0°/s，最大角速度为4.4°/s，允差±20%，分8档调节，级差为0.2°/s。
▲3、运动时间：可在1～240min范围内调节，级差1min，允差±30s。
▲4、康复器支架的调节：
a) 肘关节活动支架长度可调范围0～150mm，允差±10%；
b) 肩上臂支架调整范围0～200mm，允差±10%；
c) 肩前臂支架调整范围0～280mm，允差±10%；
d) 前臂可握手座调节范围0～280mm，允差±10%；
e) 移动支架高度调节范围0～290mm，允差±10%；
f) 调整固定螺栓，可调节肩前臂、上臂的角度；
g) 肩关节运动支架初始位置可调节；
h) 运动支臂左右可调换。
5、设有线控开关，安全可靠。
6、被动训练力矩：25N·m，允差±10%。
7、设备具有手动急停开关，触发后可停止设备所有电动产生的机械运动。
8、电源中断及恢复通电后，固定肢体的支架保持在停止时的状态。
9、启动后，设备开机自检，并自动复位。
10、液晶触摸屏实时显示运动角度、速度、时间。
11、电源：AC220V±22V、50Hz±1Hz。
12、额定输入功率：70VA。


下肢关节康复器
技术参数     
1. ★大容量CPU全微电脑智能设计，具有中文/英文双路显示和控制版本（可带全功能手控器）。
2. ▲具有全程长度和膝关节角度控制精密方式，全程运行角度控制精确。
3. ▲具有运行角度、速度自动增加模式功能，并具有“控制功率”设定功能，安全可靠。
4. 康复器输入功率为70VA。额定工作电压：～220V　50Hz
5. 角度范围及允差：
[bookmark: _Hlk54704799]★1）角度范围：设备角度范围可调节，角度范围（α）为-5°～120°。
2）角度范围允差：在可调节的角度范围内，角度允差：±5°。
6. 角速度
[bookmark: _Hlk48142960]设备的角速度应可调节，设备最大角速度4.5°/s，允差：±15%。
7. 治疗时间
产品有定时装置，设定范围在0～240min，步进值1min，其准确度误差应不超过±5s。
8. 结构要求
1）手持操作器
设备具有供使用者操作的手持操作器，手持操作器能控制设备的启动、停止，操作方便、可靠。
2）固定肢体的支架
固定肢体的支架长度可调节。
[bookmark: _Hlk54704835]设备大腿支架最大有效可调节长度为140mm，小腿支架最大有效使用长度为550mm。允差：±10％。
9. 意外断电：电源中断及恢复通电后，固定肢体的支架应保持在停止时的状态。
10. 承重载荷：设备的额定载荷大于200N，在额定荷载内，设备应能正常运行。
11. 按键设计，运行更精准，定位更精确，采用更人性化的定时停止功能。
12. 复合型双层绑带，柔软舒适，便于清洗。
13. 机壳采用ABS注塑成型，主体结构为6061铝合金材质，无油漆部件，整体外观美观。
14. 供医疗机构、康复机构中具备相关专业知识的操作者使用，用于对患者肢体或关节进行被动康复训练，适合患者和医护人员共同操作和观察。
15. 采用紧密定制丝杠，噪音低，有效机械运动行程大于60厘米。
16. 适用于1.5-1.9米正常平均高度的成人使用。
气动式关节智能康复系统
                          
1、 适应范围：适用于对关节功能障碍患者进行康复训练。
二、需求参数
1、屏幕为≥8寸液晶触摸屏，全中文导航:通过主界面直接选择到训练界面，操作简单。
▲2、单/双/三通道切换，可最多同时连接3只手套供3人同时使用。
▲3、常规训练模式：抓握训练、手控训练、手指操训练、对指训练、自主训练、ADL日常生活能力训练。
▲4、脚腕训练和手腕训练：进行下肢康复和手脚协同康复（主机界面直接操作）；
5、主从式镜像训练：通过健手佩戴镜像手套，通过至少五条高精度传感器，在健手做出手势动作时，患手佩戴手指训练手套，可以做出同样动作，可精确到单根手指的主从式镜像训练，训练的同时屏幕配合对应训练动画；
6、主动游戏训练：通过患手带上镜像训练手套，做出要求手指和主机互动进行主动游戏训练和手势对比训练，可精确单根或几根手指的精细化控制训练；
▲7、按摩训练：通过按摩手套配件，对手部进行按摩训练；
8、互动训练：人发出指定的语音指令，控制机器做手指训练，语音引导：机器工作时，伴有语音提示；
9、4级肌张力及腕部辅助功能：利用动态牵引和静态固定的原理降低腕关节肌张力保持腕关节活动度，同时针对手部4级及以上肌张力患者进行指关节松动训练有效降低肌张力。活动范围：最大背伸角度90°（误差≤5%），最大掌屈角度90°（误差≤5%）。
10、训练时间：1-99分钟可调，预设时间10分钟、20分钟、30分钟可选。
▲11、训练强度：可通过主机和手套结构进行双重调节，主机压力：中、高两档可调，手套调节功能：手套拉伸装置具备三档的物理调节功能。
12、运行速度范围	60°～180°/s。
▲13、主机输出安全压力-85KPa~150KPa。（需注册检报告证明）
14、训练手套四指活动范围	-35°～230。
15、保持压力调节：1秒—12秒可选择。
★16、配置：
至少包含主机1台，含全指训练手套 4只，分指训练手套4只 ，镜像手套2只，按摩手套2只，分体式副机 6台，全指分指训练手套＋镜像训练手套 6对，专用台车 1台。
三、性能参数
★1、核心配件：采用两个气泵独立控制，一个控制抓握，一个控制背伸，气泵的连续工作寿命≥1500小时。
▲2、主机手套材质：进口潜水布料，高弹性、高透气性，手工立体缝纫（非粘性剂粘合）。
 3、主机结构：ABS一体化成型，主机配备正反双向风扇的散热功能。
 4、工作条件：环境温度：-20～60℃。相对湿度：≤80％。使用电源电压：100V～240V，50Hz/60Hz，100VA。
